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Abstract: Based on G-Nut/Anubis software, the data quality analysis of multipath and cycle slip is
conducted by collected datasets from the BeiDou Ground-based Augmentation System (BDGBAS), and the
datasets contain three continuous months’ observation data of 113 reference stations. The statistical results of the
data quality show that the observation data quality of about 91.1% stations by the BDGBAS meets the
construction requirements. In addition, the multipath errors of GPS and BDS observations at the homologous
observing station are compared and analyzed. The results show that the multipath error of the BDS is smaller
than the GPS, and the multipath error of BDS B2 frequency is the smallest, and the multipath error of GPS L2
frequency is the largest.
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3
RMS
1 GPS C, RMS 2017-10/2017-12
2017 10 2017 11 2017 12
Cy LIC L2P  L5Q C., LIC L2P  L5Q Cy LIC L2P  L50Q
CHHC 2.98 0.14 0.20 0.14 341 0.14 0.20 0.15 3.20 0.13 0.20 0.13
CHKF 1.14 0.15 0.21 0.19 1.43 0.16 0.22 0.21 191 0.17 0.25 0.23
CHML 0.56 0.19 0.27 0.29 0.71 0.19 0.28 0.30 1.40 0.21 0.30 0.30
DZAL 1.26 0.10 0.16 0.17 1.44 0.11 0.18 0.18 1.84 0.12 0.19 0.19
DzCX 0.62 0.20 0.26 0.22 0.70 0.24 0.29 0.24 0.98 0.21 0.30 0.25
DZKE 0.71 0.15 0.28 0.26 0.68 0.16 0.30 0.27 0.99 0.17 0.31 0.29
QXAL 80.64 0.13 0.18 0.18 48.85 0.15 0.22 0.21 12.81 0.16 0.25 0.23
QXDW 29.12 0.10 0.17 0.17 32.43 0.12 0.21 0.19 3351 0.23 0.20 0.10
QXDz 111 0.14 0.24 0.18 3.24 0.15 0.26 0.19 3.21 0.16 0.26 0.21
QXNC 26.36 0.35 0.48 0.45 2451 0.32 0.45 0.43 20.82 0.33 0.45 0.44
ZKCD 1.00 0.14 0.22 0.21 1.39 0.15 0.25 0.23 2.12 0.16 0.28 0.24
ZKEL 101 0.12 0.18 0.18 1.44 0.14 0.22 0.20 2.17 0.15 0.24 0.21
ZKYS 111 0.18 0.23 0.21 1.69 0.20 0.27 0.23 3.84 0.21 0.28 0.23
Cox M M, M. M, LIC L2P L5Q m
2 BDS C, RMS 2017-10/2017-12
2017 10 2017 11 2017 12
Cy B1I B2I B3I C., B1I B2I B3I Cy B1I B2I B3l
CHHC 2.98 0.08 0.07 0.09 341 0.08 0.07 0.08 3.20 0.12 0.13 0.13
CHKF 1.14 0.08 0.06 0.08 1.43 0.09 0.07 0.09 191 0.09 0.07 0.09
CHML 0.56 0.12 0.10 0.11 0.71 0.12 0.10 0.11 1.40 0.13 0.11 0.12
DZAL 1.26 0.07 0.06 0.08 1.44 0.07 0.06 0.08 1.84 0.08 0.07 0.08
DzZCX 0.62 0.11 0.10 0.11 0.70 0.12 0.11 0.12 0.98 0.12 0.12 0.13
DZKE 0.71 0.11 0.12 0.14 0.68 0.12 0.12 0.14 0.99 0.12 0.13 0.14
QXAL 80.64 0.07 0.05 0.09 48.85 0.07 0.06 0.10 12.81 0.08 0.06 0.10
QXDW 29.12 0.07 0.06 0.09 32.43 0.08 0.07 0.10 3351 0.10 0.09 0.12
QXDz 111 0.08 0.08 0.09 3.24 0.09 0.11 0.09 321 0.09 0.14 0.10
QXNC 26.36 0.31 0.34 0.37 2451 0.31 0.34 0.36 20.82 0.30 0.31 0.32
ZKCD 1.00 0.08 0.07 0.09 1.39 0.09 0.09 0.10 2.12 0.09 0.08 0.10
ZKEL 101 0.08 0.10 0.10 1.44 0.08 0.08 0.10 2.17 0.09 0.08 0.11
ZKYS 111 0.10 0.07 0.10 1.69 0.10 0.08 0.11 3.84 0.14 0.10 0.14
Cah M, M., M, B1l B21 B3l m
113 CHHC

CHHC Cuwx X GPS BDS RMS
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